Corrections Savoir Ve.3

Corrige Fxercice 9

X3 2 7 -8 zZ3 3 X3 5 Zz
1)a)_u=_=—2,&=—=—2 et—u=—=—2 donc_u=&=_u

X§ -1 ya 4 Z1—j —1,5 x; y.‘7 Z.,—,*
(ou alors on écrit directement : « on remarque que : U = —27 » ) donc les vecteurs sont colinéaires

.= 1 .. . . fin o
Onaainsi:u =—-2V (ou? = _Eﬂ ) [a ajouter si jamais on ne I'a pas déja écrit...]
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b) Xt=-=-,; Xt=—=-%=- donc X+ Yi ot les vecteurs ne sont pas colinéaires
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=4 x===; X= =2 et ®=22-2 {onc ¥ =29 -5 {onc les vecteurs sont colinéaires
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2)a) AB = 5.1 =1 3 et AC=|-183,1]=|-6] Or AB—?zz—z,—AB— . 2+ —-
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Les vecteurs AB et AC ne sont pas colinéaires, donc les points A, B, C ne sont pas alignés.
3 5.0 3
b) AB = 3 | et BD = _5|=1 _3| Onremarque que AB = —2BD donc les vecteurs sont
2
—4 1+1 2

colinéaires et les points A, B et D sont alignés : le point A appartient a la droite (BD)

3) Dans le repére donné, on a: M(1; 0; —2) D’autre part, AN = AB + AC + AM = 2AB + AC — 24D
Donc N(2;1;—2) etenfin P(2;3;0). D’autre part C(0;1;0).

1 2
Ainsi : MN (1) et CP (2) On a donc CP = 2MN : les vecteurs CP et MN sont colinéaires donc les droites

0 0
(MN) et (CP) sont paralleles.

Corrigé Fxercice 10

1) a) 1™ méthode : On a d’une part: MC = MB + BC = éﬁ +BC
Et d’autre part: AN = AB + BC + CN = 4B + BC + 2BC = 4B + 3BC
On a AN = 3MC donc les vecteurs sont colinéaires. (Evidemment, on peut les décomposer en
fonctions d’autres vecteurs... mais on doit trouver la méme relation de colinéarité)
2° méthode : On utilise par exemple le repére (B,Eéf, BC, ﬁj) Dans ce repere, ona:

X /0 0
M<§;O; 0) C(0;1;0) A(1;0;0) CN (2) :N(S)

0 0
Ainsi AN| 3 | etMC| ¢ et on retrouve effectivement que AN = 3MC avec la méme conclusion.
0

0



b) Les droites (AN) et (MC) sont paralléles

—

2) Onad'unepart:ﬁ=§+ﬁ=@+3ﬁ—2ﬁ=ﬁ+ﬁ+3ﬁ—2ﬁ= 24C — AB
Et d’autre part :CE = CA+AE = —AC + %E Onadonc €D = —2CE
Les vecteurs sont colinéaires donc les points C, D et E sont alignés

3) D’unepart:ﬁ=m+w+m= —%W+W+3W—2W= 3W—§W
Et d’autre part Pl = PM + MI = —MP + %W . Onaalors I—j = —3PI Les vecteurs sont colinéaires, donc
les points |, J et P sont alignés : le point P appartient a la droite (I]).

8)Jl =JA+ Al = DA+ >AF = -DA+~AK +-KF = DA +-AK +-GF = -DA +~AK +-DA
- _)4- . 2 4 . 2_) 2_) 4 . %_} 4 4 2 4

Donc Ij =-DA+-AK etona DK =DA+AK DoncIj =;DK

Les vecteurs sont colinéaires, donc les droites (JI) et (DK) sont paralléles.

Corrigé Fxercice 11

a)Ona:ﬁzﬁ+ﬁ=ﬁ+%ﬁ+%E=i§4’+iﬁ=i8_€

Donc les vecteurs BE et BC sont colinéaires et les points B, C et E sont alignés

b) Quand a = 1 le point F est confondu avec le point C; quand a = 2 le point F est le milieu de [BC]
eta= % Le point F est tel que C soit le milieu de [FB]

Ona:ﬁ=ﬁ+ﬁ=ﬁ+%lﬁ+iﬁ=ﬂ+ﬁ—i@+iﬁ=6+iﬁ+if€=iﬁ

Les vecteurs BF et BC sont colinéaires et les points B, C et F sont alignés : F appartient a la droite (BC)



