
 

Corrections Approche de la colinéarité 
 

 

 

Corrigé Exercice  A   
 
 

1) a. 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  =
1

3
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗        b. 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  =

7

4
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗       c. 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  =

7

2
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗    d. 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  = −

3

5
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  a. 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  = −3𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗       b. 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  =

4

3
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  

    
2) a.        b.      a.   
 

 

 
 

c.     d.      b. 

 

 
 
 

e.         f.      c. 
 
 

 
 

3) On obtient : 

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗  

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −
1

3
𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗  ou  𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −3𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  

𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ =
1

3
𝐻𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗   ou  𝐻𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 3𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗  

𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −𝐺𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗  
 

𝐷𝐴⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ 𝑒𝑡 𝐴𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ ne sont pas colinéaires ; 

𝐴𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ =
3

2
𝐺𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ ou  𝐺𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ =

2

3
𝐴𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗  

 On obtient : 

𝐴𝐷⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 𝐵𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗  
 

𝐴𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −𝐷𝐺⃗⃗ ⃗⃗  ⃗  

𝐵𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝐶𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗   ou  𝐶𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ =
1

2
𝐵𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗   

 𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ =
4

5
𝐸𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ ou   𝐸𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ =

5

4
𝐶𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

𝐻𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = −
1

3
𝐻𝐶⃗⃗ ⃗⃗  ⃗   ou  𝐻𝐶⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = −3𝐻𝐷⃗⃗⃗⃗⃗⃗   

𝐶𝐻⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = −
3

5
𝐴𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗  ou  𝐴𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −

5

3
𝐶𝐻⃗⃗ ⃗⃗  ⃗  

 
 

Corrections Savoir Vps. 4 
 

 

 

Corrigé Exercice 1   
 

1)   a. On a   
𝑥
𝑏⃗⃗ 

𝑥𝑎⃗⃗ 
=

6

−3
= −2  et 

𝑦
𝑏⃗⃗ 

𝑦𝑎⃗⃗ 
=

−10

5
= −2   Donc  

𝑥
𝑏⃗⃗ 

𝑥𝑎⃗⃗ 
=

𝑦
𝑏⃗⃗ 

𝑦𝑎⃗⃗ 
  ⇒ les vecteurs sont colinéaires et 𝒃⃗⃗ = −𝟐𝒂⃗⃗     

(ou 𝑎 = −
1

2
𝑏⃗ ) 

b. On a   
𝑥
𝑑⃗⃗ 

𝑥𝑐⃗ 
=

−7

6
≃ −1,2  et 

𝑦
𝑑⃗⃗ 

𝑦𝑐⃗ 
=

3

−14
≃ −0,21    Donc  

𝑥
𝑑⃗⃗ 

𝑥𝑐⃗ 
≠

𝑦
𝑑⃗⃗ 

𝑦𝑐⃗ 
  ⇒ les vecteurs ne sont pas colinéaires 

 

c. On a 𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
6

−7
) et 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ (

−12
14

)  On voit que 𝑨𝑪⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −𝟐𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗ , les vecteurs sont colinéaires 

(avec calculs : 
𝑥
𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

𝑥
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  

=
−12

6
= −2  et 

𝑦
𝑏⃗⃗ 

𝑦𝑎⃗⃗ 
=

14

−7
= −2) 

 

d. On a 𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
5
−4

)  ; 𝐸𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
−15
11

) ;   
𝑥
𝐸𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

𝑥
𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

=
−15

5
= −3  et  

𝑦
𝐸𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

𝑦
𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

=
11

−4
≠ −3    Donc  

𝑥
𝐸𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

𝑥
𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

≠
𝑦

𝐸𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

𝑦
𝐷𝐶⃗⃗⃗⃗⃗⃗ 

   

    ⇒ les vecteurs ne sont pas colinéaires 

A  

× 

B  

× 

C  

× 

D 

× 

E  

× 

D  

× 

M  

× 

F 

× 

G  

× 

M  

× 

M  

× 

K 

× 

J  

× 

M  

× 

M  

× 

I 

× 

H  

× 

M  

× 

L 

× 

N  

× 

Q 

× 

P 

× 

R 

× 

S 

× 

M  

× 

I  

× 

M  

× 



 

2) a. On a :  𝑎 (
2

−1
) et 𝑏⃗ (

−4
2

) On voit que 𝒃⃗⃗ = −𝟐𝒂⃗⃗   (avec calculs : 
𝑥
𝑏⃗⃗ 

𝑥𝑎⃗⃗ 
=

−4

2
= −2  et 

𝑦
𝑏⃗⃗ 

𝑦𝑎⃗⃗ 
=

2

−1
= −2)  

      donc les vecteurs sont colinéaires 
 

b. On a  𝑢⃗ (
5
2
) ; 𝑣 (

10
3

);   
𝑥𝑣⃗⃗ 

𝑥𝑢⃗⃗ 
=

10

5
= 2  et  

𝑦𝑣⃗⃗ 

𝑦𝑢⃗⃗ 
=

3

2
      Donc  

𝑥𝑣⃗⃗ 

𝑥𝑢⃗⃗ 
≠

𝑦𝑣⃗⃗ 

𝑦𝑢⃗⃗ 
  ⇒ les vecteurs ne sont pas colinéaires 

 

c. On a  𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  = 2𝑅𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 3𝑆𝑅⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝑅𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 3𝑅𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ donc  𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  (
2

−3
)  

et 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 3𝑇𝑆⃗⃗ ⃗⃗ + 𝑅𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 3𝑇𝑅⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 3𝑅𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝑅𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −2𝑅𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 3𝑅𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗  donc 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
−2
3

) 

On a 𝑨𝑷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = −𝑨𝑴⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗   donc les vecteurs sont colinéaires 
 

 

a. On a   
𝑥𝑢⃗⃗ 

𝑥𝑣⃗⃗ 
=

15

−6
= −

5

2
    et 

𝑦𝑢⃗⃗ 

𝑦𝑣⃗⃗ 
=

10

−4
= −

5

2
    Donc  

𝑥𝑢⃗⃗ 

𝑥𝑣⃗⃗ 
=

𝑦𝑢⃗⃗ 

𝑦𝑣⃗⃗ 
     Les vecteurs sont colinéaires et 𝒖⃗⃗ = −

𝟓

𝟐
𝒗⃗⃗        

   (ou 𝑣 = −
2

5
𝑢⃗  ) 

b. On a  𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
4

−6
) et 𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ (

2
−3

)  ⇒  On a 𝑨𝑩⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝟐𝑨𝑪⃗⃗⃗⃗  ⃗ : colinéaires 

 

c. 𝑎 (
−3
6

) et 𝑏⃗ (
2
4
)  Alors 

𝑥𝑎⃗⃗ 

𝑥
𝑏⃗⃗ 
= −

3

2
  et 

𝑦𝑎⃗⃗ 

𝑦
𝑏⃗⃗ 
=

6

4
=

3

2
     Donc  

𝑥𝑎⃗⃗ 

𝑥
𝑏⃗⃗ 
≠

𝑦𝑎⃗⃗ 

𝑦
𝑏⃗⃗ 
  ⇒ non colinéaires 

 

d. 𝑢⃗ = 9𝑇𝐷⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 9𝐷𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ − 3𝐷𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ = 6𝐷𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ − 9𝐷𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ donc  𝑢⃗ (
6

−9
)et   𝑣 = −4𝐷𝐸⃗⃗ ⃗⃗  ⃗ + 6𝐷𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (

−4
6

)  

On a   
𝑥𝑢⃗⃗ 

𝑥𝑣⃗⃗ 
=

6

−4
= −

3

2
    et 

𝑦𝑢⃗⃗ 

𝑦𝑣⃗⃗ 
=

−9

6
= −

3

2
    Donc  

𝑥𝑢⃗⃗ 

𝑥𝑣⃗⃗ 
=

𝑦𝑢⃗⃗ 

𝑦𝑣⃗⃗ 
     Les vecteurs sont colinéaires et 𝒖⃗⃗ = −

𝟑

𝟐
𝒗⃗⃗        

   (ou 𝑣 = −
2

3
𝑢⃗  ) 

 
 
Corrigé Exercice  2   
 
1)   a. 𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 14 × (−12) − 8 × (−21) = −168 + 168 = 0      

           Donc les vecteurs sont colinéaires et 𝒖⃗⃗ =
14

−21
𝑣 = −

𝟐

𝟑
𝒗⃗⃗  

   
  b. 𝐷𝑒𝑡(𝑤⃗⃗  ;  𝑎 ) = 25 − 24 = 1 ≠ 0       ⇒   Les vecteurs ne sont pas colinéaires 
 

  c. On a 𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  (
−3
8

) et 𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
−15
40

)  et  𝐷𝑒𝑡(𝐴𝑀⃗⃗⃗⃗ ⃗⃗  ;  𝐴𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗) = −120 − (−120) = 0  

Les vecteurs sont colinéaires et 𝑨𝑷⃗⃗⃗⃗⃗⃗ = 𝟓𝑨𝑴⃗⃗⃗⃗⃗⃗  ⃗ 
 

  d. 𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
6

−9
) et 𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ (

−10
15

) On a 𝐷𝑒𝑡(𝐵𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗; 𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗) = 90 − 90 = 0 

Les vecteurs sont colinéaires et 𝑩𝑬⃗⃗⃗⃗⃗⃗ =
6

−10
𝐸𝐹⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −

𝟑

𝟓
𝑬𝑭⃗⃗⃗⃗  ⃗ 

 

2)   a. 𝑎 (
2

3
 ;  −2) et 𝑏⃗ (−6 ; 18) alors 𝐷𝑒𝑡(𝑎  ;  𝑏⃗ ) =

2

3
× 18 − 12 = 0  

Les vecteurs sont colinéaires et 𝒃⃗⃗ =
18

−2
𝑎 = −𝟗𝒂⃗⃗   

 

b. 𝑢⃗ (
4

−2
) et 𝑣 = −2𝑂𝑀⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  − 𝑂𝑃⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (

−2
−1

)  Alors 𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗ ; 𝑣 ) = −4 − 4 = −8 ≠ 0   ⇒   vecteurs non colinéaires 

 

c. 𝑆𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ = −3𝐸𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 5𝑇𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 5𝐸𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝐸𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 5𝑇𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (
2

−5
) et 𝑇𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝑇𝐸⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 2𝐸𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 3𝐸𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝐸𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 𝐸𝑇⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (

2
1
)  

Alors 𝐷𝑒𝑡(𝑆𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗;  𝑇𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗) = 2 + 10 = 12 ≠ 0   ⇒   vecteurs non colinéaires 

 



 

a. Les vecteurs 𝑎 (
−10
2

) et 𝑏⃗ (
25
−5

) ⇒ 𝐷𝑒𝑡(𝑎  ;  𝑏⃗ ) = 50 − 50 = 0  ⇒  Vecteurs colinéaires  et  𝒂⃗⃗ = −
𝟐

𝟓
𝒃⃗⃗  

 

b. 𝑅𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗ (
30
25

) et 𝑆𝑇⃗⃗ ⃗⃗ (
−12
−11

) ⇒  𝐷𝑒𝑡(𝑅𝑆⃗⃗⃗⃗  ⃗;  𝑆𝑇⃗⃗ ⃗⃗  ) = −330 + 300 = −30 ≠ 0   ⇒   vecteurs non colinéaires 

 

c. 𝑐 (
−4
3

)  et 𝑑 (
12
−9

) ⇒    𝐷𝑒𝑡(𝑐  ;  𝑑 ) = 36 − 36 = 0  ⇒  Vecteurs colinéaires  et  𝒅⃗⃗ = −𝟑𝒄⃗  
    

d. 𝑖 = −6𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 2𝐶𝐴⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 2𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ = 2𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ − 8𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (
2

−8
) et   𝑗 = −

1

2
𝐴𝐵⃗⃗⃗⃗  ⃗ + 2𝐴𝐶⃗⃗⃗⃗  ⃗ = (

−1

2

2
)  

⇒  𝐷𝑒𝑡(𝑖 ; 𝑗 ) = 4 −
8

2
= 0  ⇒  Vecteurs colinéaires  et  𝒊 = −𝟒𝒋  

 

 
 
Exercice  3   
 

a) 𝑢⃗ (
2 
6
)  et  𝑣 (

𝑚
3
)  ⇒  𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 6 − 6𝑚  Pour que 𝑢⃗  𝑒𝑡 𝑣  soient colinéaires, il faut que 𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 0   

⇔   6 − 6𝑚 = 0  ⇔   𝒎 = 𝟏  

 
b)  𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 3𝑚  donc  𝑢⃗  𝑒𝑡 𝑣  colinéaires  ⇔  𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 0  ⇔   3𝑚 = 0  ⇔   𝒎 = 𝟎  

  
 c) 𝑢⃗ (12 ;  2𝑚)   et  𝑣 (2𝑚 ;  3)   𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 36 − 4𝑚2  donc  𝑢⃗  𝑒𝑡 𝑣  colinéaires  ⇔  𝐷𝑒𝑡(𝑢⃗  ;  𝑣 ) = 0  36 −
4𝑚2 = 0  ⇔   𝑚2 = 9  ⇔   𝒎 = −𝟑  ou  𝒎 = 𝟑 
 
 
 
 


