Corrections Approche de la colinéarité

Corrigé Exercice A

Wa.AM =14 b.AM =1AF ¢ AM =145 d.ANM=-14F |a.AM=-3AB b.AN =48
2) a. b. a.
M A B M DC M D E
X N x 4 ¢ X P
c d. b
FM G MI H M J K
5(' X 3 )( X 4 X
e f. c
M L N M P Q S R
3) On obtient : On obtient :
AB = —CD AD = BC
—_— 1= —_— —_—
AP~ T3 ou BE = 23 AG = ~DC
AB=§HDouHD=3AB BF = 2CF ouﬁz%ﬁ
BC =-GC C_D)=§E4)ou ﬁz%C_D)
DA et AE ne sont pas colinéaires ; HD = —%R') ou HC = —3HD
—_ 3—= —_ 22— . SN _ SN
AF =3GCou GC = AF CH=—24E ou AE = —2CH

Corrections Savoir Vps. 4

Corrigé Exercice 1

xXg 6 Yg - X3 _ Vg .. T —
1) a.0na 2=—=-2 et—2=—=—2 Donc 2 == = les vecteurs sont colinéaires et b = —2a
Xa - Ya 5 Xd YVa

. 12
(oua = _Eb)
x; -7 yi 3 X3 Y7 .
b.Ona 2=—=~—-12 et=2=— =~ —0,21 Donc -2 # =2 = |es vecteurs ne sont pas colinéaires
Xz 6 Ve -14 Xz Ve

c.OnaAB ( 6 ) et AC (_12) On voit que AC = —Zﬁ, les vecteurs sont colinéaires

7 14 Xgg 12 yp 14
(aveccalculs : 4 = — = -2 etL = — = -2)
X415 6 Vi -7
d-Onaﬁ(S);ﬁ(_15);xE=ﬁ=—3 et 2K =21 & _3 ponc ZEC x ZEC
—4 11 Xpe 5 Ype 4 X5¢  Ype

= les vecteurs ne sont pas colinéaires



a2 5 ; P T e b _ 2 _ _
2)a.0na.a(_1) tb(z)Onvmtqueb— 2a (aveccalculs.xa—z— 2etyﬁ—_1— 2)

donc les vecteurs sont colinéaires

— - ] 10 > 3 ] 5 . s _ s
b.Ona u (g) Y (130); j:—" =< = 2 et y—z =3 Donc 22 # 2% = |es vecteurs ne sont pas colinéaires

—

U Yu u Yu

c.Ona m=2ﬁ+35_1?)=2ﬁ—3ﬁ§donc m(z)

-3
et 4P = 3TS + RT = 3TR + 3RS + RT = —2RT + 3RS doncﬁ(—;)
OnaAP = —AM donc les vecteurs sont colinéaires
a.0na b2 et Yyl IO s Donc N Les vecteurs sont colinéaires et U = —51_7’
X3 -6 2 Vs -4 2 X3 Vs 2
S 2
(ouv = —Cu )
AN (2 —_
b.ona 4B (" )et4C( %) > OnaAB = 24C : colinéaires
c.d (_3) eth (2) Alors @ = —32 ot2@4 =8 3 ponc %@ £ Y@  pon colinéaires
6 4 xg yp 4 2 % Y
N — —_— —_— —_— — o 6 N — — —4
d.ii = 9TD + 9DE — 3DE = 6DE — 9DT donc & ( °, )et #=—4DE +6DT = (")
Ona Z=2__3 28_22__3 popc @ =22 |g5vecteurs sont colinéaires et i = — >
X3 -4 2 V3 6 2 X3 Vs 2
S 2
(ouv = —3u )

Corrigé Exercice 2

1) a.Det(u; v) =14 x (—12) -8 x (—21) = —-168+ 168 =0
2

« s e 14
Donc les vecteurs sont colinéaires et U = 713 =—3v

b.Det(W; d) =25—-24=1#0 = Lesvecteurs ne sont pas colinéaires

-3
8 —_— _—
Les vecteurs sont colinéaires et AP = 5AM

c.Ona W( ) et AP (_4105) et Det(AM; AP) = —120 — (—120) = 0

d. BE ( 5,) et EF (7,}) Ona Det(BE; EF) =90 - 90 = 0

. , . _ 6 — 3—)
Les vecteurs sont colinéaires et BE = _—wEF = — EEF

2) a.d2; —2) et b(—6;18) alors Det(d ; b) =2x 18— 12 =0

. r - 7 18 -
Les vecteurs sont colinéaires et b = —a= —9a

b. 17(_42) et ¥ = —20M — OP = (:i) Alors Det(ii; ¥) = —4—4 =—-8 % 0 = vecteurs non colinéaires

c.ﬁ=—3§+5ﬁ+55_5’=23—5ﬁ§=(_25

Alors Det(ﬁ; ﬁ) =24+10=12 # 0 = vecteurs non colinéaires

)etﬁ=zﬁ+zﬁ+3ﬁ=2ﬁ+ﬁ=@



) eth (355) = Det(d; 5) =50 —50 = 0 = Vecteurs colinéaires et d = —EB

—-10

a. Les vecteurs a ( 5

b. ﬁ(gg) etﬁ(:ﬁ) = Det(ﬁ; ﬁ) = —330+ 300 =-30# 0 = vecteurs non colinéaires

C. E(_34) etd (1?9) = Det(?; ci) =36 —36 =0 = Vecteurs colinéaires et d = —3¢

-1
d.7=—6AC + 2CA + 24B = 24B — 8AC = ( 28)et j=—3AB +2AC = <7>
- 2

- 8 . ’ . - -
= Det(T; J) =4 — 5= 0 = Vecteurs colinéaires et 1 = —4j

Exercice 3

a)u (26) et U (gl) = Det(u; ¥) = 6 — 6m Pour que U et ¥ soient colinéaires, il faut que Det(u; ¥) = 0

© 6—-6m=0 & m=1
b) Det(u; ¥) = 3m donc u et ¥ colinéaires © Det(i; V) =0 © 3m=0 © m=0

c)u(12; 2m) et v(2m; 3) Det(i; ¥) = 36 — 4m? donc U et ¥ colinéaires & Det(i; ¥) =0 36 —
4m?> =0 © m*=9 © m=-3 oum=3



