Représentation paramétrique d’une droite

@ Caractérisation vectorielle d’une droite: : M € (AB) & 3k € R, AM = kAB

a
Dans un repére (0; 1,7, E), onaA (x4;ya;24); M(x;y;2) et ﬁ(b)
c

® Représentation paramétrique : Soit d la droite passant par A et de vecteur directeur i
X = X3 + at
Med & 3teR, {y=yA+bt

Z =1Zy + ct
X =x4+at
Le systéeme {y =y, + bt , t € R s’appelle une représentation paramétrique de la droite d
z=2z4+ct

© Remarques : |l existe une infinité de représentation paramétriques d’'une méme droite.
On parle aussi d’équation paramétrée d’une droite

x=a+at
O Réciproquement : L'ensemble des points M (x; y; z) vérifiant {y =+ bt out €R,
z=y+ct

a
est |la droite passant par le point A(a; B; y)et de vecteur directeur u (b)
c

Démonstration @

On veut déterminer les coordonnées générale d’un point M (x; y; z) qui appartienne & la droite d passant par
A(x4; ya4; z4) et de vecteur directeur U(a; b; ¢)

Me(AB) & 3teR*, AM =

Exemples :
1) Dans (0; 7,],k), on considére la droite d passant par A(—3; 0; 2) et de vecteur directeur %(1; —2; 1).

Déterminer une représentation paramétrique de d.
Déterminer les coordonnées d’une autre point de d.

Le point B(—1; —2; 1) appartient-ilad ?

x=-2—t x=1—%t'
2) Soient d et d’ de représentation paramétriques :d : {y =3+ 2t,tER et d': y=-5+t' ,t' ER
z=6+4t Z:_4+2tl

Donner un vecteur directeur et un point pour chaque droite.

Les droites sont-elles paralléles ?




