Savoir Ve. 4: Représentation
paramétrique d’'une droite

| Fntrainement 1

On se place dans un repére (O,Z’,j’, E)

1. On considére les points K(—1; —2;0) et H(3; —1; —2).
Déterminer une représentation paramétrique de la droite (HK).

2. On considére la droite § dont une représentation paramétrique est :

x=34+t
6:yy=-3 teR
z =-=2t

a. Donner les coordonnées de deux points distincts de la droite §.

b. Donner les coordonnées d’un vecteur directeur de la droite §.

c. On consideére les points M(—2; —3;10) et N(10; —3; —12).
Les points M et N appartiennent-ils a la droite § ?

| Entrainement 2

On se place dans un repére (O,T,f, E)

1. On considere les points R(2; —3;1) et T(4; 2; —1).
Déterminer une représentation paramétrique de la droite (RT).

2. On considére la droite A dont une représentation paramétrique est :

x=5t+1
A: jy=1-3t teR
z=24+t

a. Donner les coordonnées de deux points distincts de la droite A.
b. Donner les coordonnées d’un vecteur directeur de la droite A.
c. On considére les points M(—4; 5; 2) et N(—19; 13; —2).

Les points M et N appartiennent-ils a la droite A ?

| Entrainement 3

On se place dans un repére (O,Y,f, E)

1. On considére les points E(3; 2; —1) et F(—2; —3;0).
Déterminer une représentation paramétrique de la droite (EF).

2. On considére la droite A dont une représentation paramétrique est :

x=3—-21
A: y:% AER
z=51+1

a. Donner les coordonnées de deux points distincts de la droite A.
b. Donner les coordonnées d’un vecteur directeur de la droite A.
c. On considére les points M(12; —3; —44) et N(—4; 2; 20).

Les points M et N appartiennent-ils a la droite A ?



' Entrainement n°4

On se place dans un repére (O,Y,f, E)

1. On considére les points M(2; —1; 1) et N(0; —2; 3).
Déterminer une représentation paramétrique de la droite (MN).

2. On considere la droite § dont une représentation paramétrique est :

x=05
§:jy=-1-t teR
z=7t

a. Donner les coordonnées de deux points distincts de la droite §.
b. Donner les coordonnées d’un vecteur directeur de la droite §.

c. Le point M(5; 3; —28) appartient-il a la droite & ?



Gorrections Savoir Ve. 4

| Corrigé Entrainement n°1

(4 x=—-1414t
1.Ona:KH| 1 donc (HK): {jy=—-2+t , t € R (en partant de K)

—2 z=—2t
x=3+4s

ou jy=-1+4+s , s€R (enpartantde H)
z=—-2-—25

On peut aussi utiliser le vecteur HK a la place du vecteur KH et on obtient encore d’autres
représentations...

2. a. On donne par exemple : pourt =0, A(3;—3;0) etpourt =1, B(4;-3;-2).

1
b. On donne par exemple : 17( 0 )

-2
—2=3+4+t f=_
c. Pour M,onrésout: —3=-3 & { - le systéme a une solution, donc M € §.
t=-5
10 = -2t
10=3+t t=7
Pour N,onrésout:{—3 =-3 & { o le systéme n’a pas de solution, donc N & 6.
12=—2t =76

| Corrigé Entrainement n°2

_ (2 x=2+4+2t
1. Ona:RT| 5 donc (RT) : yy = -3+ 5t, t € R (en partant de R)

-2 z=1-2t
x=4+2s

ou jy=2+5s , s€R (enpartantdeT)
z=—-1—-2s

On peut aussi utiliser le vecteur TR a la place du vecteur RT et on obtient encore d’autres
représentations...

2. a. On donne par exemple : pourt =0, A(1;1;2) etpourt=1, B(6;—2;3).

5
b. On donne par exemple : U <—3>.
1

—4=5t+1 t=-1
c. Pour M, on résout : iS =1-3t & {t = —4/3 le systeme na pas de une solution, donc M & A.
2=2+t t=0
—-19=5t+1 t=—-4
Pour N, on résout : {13 =1-3t & {t =—4 le systéeme a une solution, donc N € A.
—2=2+t t=—4



\Gorrigé Fntrainement n°3

-5 x=3-05¢t
1. Ona :ﬁ(—S) donc (EF) : {y =2—5t, t € R (enpartant de E)
1 z=—-1+t
x=—-2-—05s
ou {y = -3 —5s, s€R (enpartantdeF)
zZ=Ss
On peut aussi utiliser le vecteur FE a la place du vecteur EF et on obtient encore d’autres
représentations...

2. a. On donne par exemple : pourt =0, A(3;0;1) etpourt =3, B(0;1;16).

b. On donne par exemple : U § ou v=3uU= ( 1 )
5 15

c. Pour M, onrésout: < —3 = . t=-9 le systeme a une solution, donc M € A.

12=3-1 t=—_9
A
2 @{
—44=51+1 ‘=79

. A N , .
Pour N, onrésout : {2 = 3 t=6 le systeme n’a pas de solution, donc N & A.

@{
20=52+1 E=19/5

| Corrigé Fntrainement n°4

) x=2-2t
1. Ona W(—l) donc une (MN) a pour représentation paramétrique: (MN): {jy=—-1—-t ,tER
2 z=1+4+2t
0
2. a. Par exemple : A(5;—1;0) et B(5; —2;7). b. Par exemple : U (—1).
7
5=5 5=5
c. Onrésout : {3 =-1-te {t = —4 Le systéme a donc une solution donc M € 4.
—28=7t t=-—4



