Représentation paramétrique d’un plan

@ Caractérisation vectorielle d’unplan: : M € (ABC) © 3a€R,3b ER, AM = aAB + bAC

a a
Dans un repére (0;1,7,k),ona A (x,4;V4;24); M(x;y;2); U <b> et v (b’)

c c’

©® Représentation paramétrique : Soit le plan P passant par A et de vecteurs directeurs % et w
x=x4+at+at
MeP & AteRt ER, y=y,+bt+b't
z=2zy+ct+c't
XxX=x4+at+a't
Le systtme sy =y, + bt +b't' , t e R, t' € R s’appelle une représentation paramétrique du plan P
z=1z,+ct+c't

© Remarques : Il existe une infinité de représentation paramétriques d’'un méme plan
On parle aussi d’équation paramétrée de plan

x=a+at+a't
0 Réciproquement : L'ensemble des points M (x; y; z) vérifiant{y = f + bt + b't" outeR,t' €R
z=y+ct+c't

a a
est le plan passant par le point A(a; B; y)et de vecteurs directeurs u (b) etv <b’>

c c

Exemples :

a) Soit le plan P passant par A(—1; 2; 5) et dirigés par les vecteurs 1(—2; 3; 2) et ¥(2; 4; —1).

Déterminer une représentation paramétrique de P.

Déterminer les coordonnées d’une autre point de P.

Le point B(3; 4; —1) appartient-ila P ?

x=3+2t—-3t
b) On considére le plan de représentation paramétrique {y = t + t' ,teERett' €R
z=—-1+4t

Déterminer un point appartenant a ce plan, ainsi que 2 vecteurs directeurs




